Gleiswaagen-Confroller

Gleiswaagen-Controller

fur dynamisches \Wagen von Eisenbahnwaggons

. Dynamisches Wiigen

mit Zuggeschwindigkeiten von bis zu

10 kmh/6 mph (OIML)/8 km/h/5 mph

(NTEP) flir hdhere Produkfivitdt und |
| hoheren Durchsatz. Die automatische

Erkennung von Lokomotiven und

Fahrzeugtypen gewdhrleistef einen

effizienten, unbeaufsichtigten Betrieb.

Die optionale grafische
LCD-Anzeige

zeigt Wdgedaten flr jedes

Fahrzeug und zusammenfassende
Informationen an, sobald das Zugwdgen
abgeschlossen ist. Bietet dem Bediener
auch Zugriff auf Berichts- und
Einrichtungsfunktionen.

LCD-Display fiir lokalen
oder Remote-PC

fir umfassenden Zugriff IND9R86 controuer
auf Zug-Wdgedaten, Setup-Funktionen W('jgen von Schienenfthzeugen

und den aktuellen Systemstatus. Zuletzt
angezeigte Zugdaten, einschlieBlich

e , Der INDOR86-Gleiswaagen-Controller wird zum Wdgen
Geschwindigkeit und Richtung.

von Schienenfahrzeugen verwendet, wenn diese eine
Waage mit Geschwindigkeiten von bis zu 10 km/h

Leistungsstarke Datenspeicherung uberqueren. Der Controller erkennt beim Uberqueren

und -kommunikation der Waage automatisch einzelne Eisenbahnwaggons
biefen die Maglichkeit, hunderte von und liefert Transaktionsberichte sowonhl fir einzelne
Zugberichten in Access oder SQL- Eisenbahnwaggons als auch fir den gesamten
Datenbankformaten zu speichern, Zug. Schnittstelle zu indukfiven Raddetekforen und
was einen einfachen Export iber automatischen Ausriistungs-Identifikationslesern

Ethernet, Glasfaser, Modem oder

dratiose Verbindung ermdglich, ist vorhanden. Im Vergleich zum herkdmmlichen

sfatischen Wagen biefen diese Waagen Vorteile wie
héhere Produkfivitdt, erhdhte Sicherheit und vollstdndig
unbeaufsichtigter Betrieb.
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IND9R86
Terminal fur Gleiswaagen-Controller zum dynamischen Wagen

Eigenschaften und Vorteile

¢ Das Wdgen mit Geschwindigkeiten von bis zu 10 km/h und gekoppelten Schienenfahrzeugen erhdht Produktivitdt
und Durchsatz

¢ Maximale Flexibilitdt und Produkfivitdt des Personals durch unbeaufsichtigte oder beaufsichtigte Bedienung

¢ Der Controller kann mit mehreren Plattformen flr dynamisches oder stafisches Wagen verbunden werden.
Dies ermdglicht das gleichzeitige dynamische Wdgen von Flissigkeiten Gber zwei Plattformen sowie stafisches
Wdgen Uber eine oder zwei Plattformen.

¢ Die Ruckrollerkennung und Wiederherstellung ermdglicht das Wdgen in Verladeanwendungen, bei denen der Zug
ruckwarts fahren kann

¢ Die Schnittstelle zu AEI-Gerdten ermdglicht die automatische Eingabe von ID-Daten des Eisenbahnwaggons
in das Wdgeprotokoll und die Berechnung des Nettogewichts

¢ Die nicht-metrische oder metrische Konfiguration ermdglicht die Verwendung von Einheiten, die am Einsatzort
am besten geeignet sind

¢ Die fortschrittliche Software fur Diagnose und Simulation ermdéglicht eine schnelle und einfache Installation
und Fehlerbehebung sowie KorrekturmaBnahmen, bevor Probleme auftreten

e Automatisch generierte Berichfe im PDF- und CSV-Format

PSD
Pseudo-Einzelzugwdagen

Wégen in einem Zug ist die ideale Methode zur Erfassung von Waggongewichten, insbesondere bei fllissigen
Ladungen, bei denen leichte Gewichtsverlagerungen die Genauigkeit beeintréchtigen kdnnen. In der realen Welt
kommen Waggons jedoch in unterschiedlichen Ldngen vor, sodass ein echfes Coupled In-Motion-Wégen in einem
einzigen Zug nicht maéglich ist. PSD biefet die Losung: Die Gewichfe fr jedes Fahrwerk werden unabhdngig von-
einander auf zwei Waagenplattformen verteilt, sodass unabhdngig von der Waggonldnge ein mdglichst geringer
zeitlicher Abstand zwischen den beiden Gewichtsprobenahmezeitréumen des Waggons besteht. Diese Methode
bietet nicht nur eichfdhige Genauigkeit, die mit dem wahren Einzelzugwdgen konkurriert, sondern nutzt auch eine
einfache und kostengtinstige Installation mit nur zwei kleinen Wdgeplattformen.
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Technische Daten

Gehduseabmessungen (H x B x T)

61 x 51 x 25,4 cm (24 x 20 x 10 Zoll)

Versandgewicht

21kg (461b)

Gehdusekonstruktion/Umweltschutz

Edelstahl-Wandmontage / IP54

Anzeige Standardanschluss fur VGA-Monitor. Optionales einfarbiges LCD-Display mit 240 x 64 Hintergrundbeleuchtung.
Stromversorgung 100-240 VAC, 49-61 Hz
Waagentypen Analog, POWERCELL® MTX®, POWERCELL® PDX®

Wiigeterminals

METTLER TOLEDO IND560 oder IND780

Anzahl der Waagen

Bis zu 2 Plattformen, geeignet fiir 7260CIM-Waage und VRS241 PDX CIM-Waage (die géngigsten Waagen kénnen
zur Verwendung mit dem IND9R86 nachgertstet werden)

Externe Funktionstasten

(Optional) 5 Bedienmeni-Funktionstasten

Standard-Peripheriegeriiteschnittstelle

Detektoren flr Eisenbahnréder, Host-PC, Drucker

Optionale Peripheriegeriiteschnittstelle

AEl-Lesegerdt, Geschwindigkeitswarnleuchten

Speicher/Prozessor

2 GB SDRAM, Atomprozessor

Externe Tastatur

Unterstitzt optionale externe USB-Tastatur/Maus

Kommunikation

4 serielle RS-232-Anschlisse, 4 USB 2.0, 2 TCP/IP 10Base-T Ethernet

Optionen Bis zu 8 Raddetektoren, SPS-Schnittstelle, Glasfaserkonverter, drahtloses Ethernet, Einwahl-Ethernet-Router,
1000 VA Online-USV
Betriebsumgebung -1°C bis 45°C, 10 % bis 95 % rel. Luftfeuchtigkeit (nicht kondensierend).

Behédrdliche Genehmigungen

NTEP COC 06-061 A2, OIML 0402-MID 49 50 01

Systemkonfiguration

METTLER TOLEDO Group
Industrial Division

Technische Anderungen vorbehalten

Dokumentnr. 30508467 A
MarCom Industrial

~n®®

Terminaltyp
— Raddefektor-Schniftstelle
Anzeige
Terminal
AEI-Schnittstelle
Radsensoren mit Halterungen
E/A
Stromversorgung
— Schranken fiir Gefahrenbereiche bei Waagen
Andere
865/ 0 [0 [7[2]2]|0[0[0]o00]
00 = Standardeinheit (eine Plaftform)
11 = Ruckrollerkennung und -korrektur
21 = Dual-Plattform-Software
01-99 = Kundenspezifische Hard- oder Software
0 = Waage und INDOR86 im sicheren Bereich
1 = Waage in Klasse 1 Div. 2, Zone 2/22 Gefahrenbereich
0 - 110-240 VACO
1 = Solarbefrieben
= keine
1 Halbleiterrelaisausgang, 5 A, 12-240 VAC (Uberkapazitdt)
3 Halbleiterrelaisausgénge, 6 A, 12-240 VAC (Geschwindigkeit 1, Geschwindigkeit 2, Waage bereit)
4 = 4 Halbleiterrelaisausgénge, 5 A, 12-240 VAC (Geschwindigkeit, Uberkapazitdt)
0, 2, 4 = Anzahl der Radsensoren mit Halterungen
0 = keine
2 = Optisch isolierfe Schnittstelle zu zwei RS232 AEI-Lesegerdten
4 = Optisch isolierte Schnittstelle zu zwei RS422/486 AEI-Lesegerdten
2 = IND780 Schalttafeleinbau, einzelne Analogwaage
3 = IND560 Schalttafeleinbau, einzelne Analogwaage
4 = IND780 Schalttafeleinbau, Einzel-/Dual-POWERCELL-Waage
5 = IND780 Schalffafeleinbau, Einzel-/Dual-POWERCELL-Waage mit Ethernet/IP
6 = IND560 Schalttafeleinbau, einzelne POWERCELL PDX-Waage
7 = IND780 Schalftafeleinbau, Einzel-/Dual-POWERCELL PDX-Waage
0 = Keine (liber optionalen exfternen Monitor)
1 = Einfarbige, hintergrundbeleuchtete 240x64-Pixel-Anzeige
0 = keine
1 = Schnitistelle fir bis zu 8 Radsensoren
2 = Schniftstelle fir bis zu 16 Radsensoren

0
1=
3=

Weitere SPS-
Optionen sind auf
Anfrage erhdltlich

www.mt.com

Hier finden Sie weitere Informationen

Ansprechpartner vor Ort: www.mt.com/contacts
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